
Pontkinematika – pont mozgása körpályán 

Forgattyús-dugattyús mechanizmus 1. rész 

 
 
1. 
 
t = 0 [sec] id�pillanatban: 
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t1=15 [sec] id�pillanatban: 
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Az [rad] 25 π⋅  5 egész körbefordulást jelent, ezzel 

 
  °=°−==⋅−= 4,1226,237[rad] 147,4266,01 πϕ  
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2. 



 
A forgásirányváltás pillanatában a szögsebesség zérus: 
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3. 
 
A [ ]21,ttt ∈  intervallumban a szöggyorsulás értéke zérus: 
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Megjegyzés: a szöghelyzet meghatározásához a °== 4,122[rad] 14,21ϕ  kezdeti feltétel is 
felhasználható, azaz 
 
  °=⋅+⋅==+⋅= 2,68219,0228[rad]  14,17714,25352 ππϕ  ugyanaz. 

 
 
 
 
A t1-beli helyzethez képest 

( ) [rad] 17553512 =⋅=−⋅=∆ ttωϕ  fordult 
el, πππ 20,85227227,85[rad] 175 ⋅+⋅=⋅= , 
vagyis 27 egész fordulatot tett meg t1 és t2 
között a forgattyú, az óramutató járásával 
ellentétes irányban forogva. 
 
 
 

 
 
 
 
 

 



t2 = 20 [sec] id�pillanatban: 

 
 
 A cosinus-tétel segítségével: 
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A negatív megoldás nem értelmezett, mert a cosinus-tételben az xB távolságot jelent, 
azaz 

 
  xB = 0,67 [m] 
 

4. 
 
Ívkoordináta-id� függvény: 
 

[ ] [ ] :sec 15 ,0, 10 =∈ ttt  
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[ ] [ ] :sec 20 ,15, 21 =∈ ttt  

 
  ( ) ( ) ( )( )111 ϕωϕ +−⋅⋅=⋅= ttltlts OAOA  lineáris függvény 
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jellegzetes értékek: 
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Pályasebesség-id� függvény: 
 

[ ] [ ] :sec 15 ,0, 10 =∈ ttt  

  ( ) ( ) ( ) ( )
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tds
tltltv OAOA =+⋅⋅=⋅= 0A ωεω  lineáris függvény 

  ( ) s] / [m 1025,1A −⋅= ttv  
 

 jellegzetes értékek: 
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[ ] [ ] :sec 20 ,15, 21 =∈ ttt  
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Pályagyorsulás-id� függvény: 
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[ ] [ ] :sec 20 ,15, 21 =∈ ttt  
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Normális gyorsulás-id� függvény: 
 

[ ] [ ] :sec 15 ,0, 10 =∈ ttt  
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 jellegzetes értékek: 
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[ ] [ ] :sec 20 ,15, 21 =∈ ttt  
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5. 
 
t1 = 15 [sec]: 
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 természetes koordináta-rendszer egységvektorai: 
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Célszer� léptékek az ábrázoláshoz: 
 
Hosszlépték:  1 cm ~ 0,1 [m] 
Sebességlépték: 1 cm ~ 2 [m / s] 
Gyorsuláslépték: 1 cm ~ 100 [m / s2] 


